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Date: March 25th 2021 

Curriculum Vitae 
 

   

  

Work experience Research grant within RESHAPE ERC project (Law 240/2010 art.22) 
1  

Dates From April 2017 to now 

Occupation or position held PostDoc fellow 

Main activities and responsibilities Design and development of virtual platform to assess the parameters that affect the embodiment of 
artificial limbs, development of feedback tactile systems (mechanotactile and vibrotactile) to employ in 
combination with such virtual platform or for the registration of EEG response to tactile stimuli 
(somatosensory evoked potentials), assessment of such systems and platforms in test with healthy 
people and amputees. 

Name and address of employer Prof. Giovanni Di Pino. Campus Bio-Medico University, via Álvaro del Portillo, 21, 00128 Rome,Italia 

Type of business or sector Research 
  

Work experience Research grant within WAY, NEBIAS, PPR3 and FIRB MyHand projects (Law 240/2010 art.22) 
1  

Dates From January 2015 to December 2016 

Occupation or position held PostDoc fellow 

Main activities and responsibilities Psychophysical tests for evaluation of new sensory substitution devices (vibrotactile and electrotactile 
stimulators) with able-bodied and amputee participants (test to evaluate the discrimination capability 
and the embodiment of artificial hand, fingers and foot), functional tests for evaluation of new 
prosthetic devices, design and evaluation of new artificial soft fingertips capable to provide tactile 
(vibrotactile and thermal) stimulation, development of protocols and documentations for local ethical 
committee approvals. 

Name and address of employer Prof. Christian Cipriani. The Biorobotics Institute, Scuola Superiore Sant’Anna, viale Rinaldo Piaggio 
34, 56025, Pontedera (PI),Italia 

Type of business or sector Research 
  

Work experience Research grant within WAY, CogLaboration and CyberLeg project (Law 449/1997 art.51 par.6) 
  

Dates From January 2012 to December 2014 

Occupation or position held PhD student/ PostDoc fellow 

Main activities and responsibilities Psychophysical tests for evaluation of new sensory substitution devices (vibrotactile and electrotactile 
stimulators) with able-bodied and amputee participants (test to evaluate the discrimination capability 
and the embodiment of artificial hand and foot), study on the biomechanics of skin and human 
fingertip, design and characterization of new artificial soft fingertips with sensing features. 

Name and address of employer Prof.ssa Maria Chiara Carrozza. The Biorobotics Institute, Scuola Superiore Sant’Anna, viale Rinaldo 
Piaggio 34, 56025, Pontedera (PI),Italia 

Type of business or sector Research 
  

Work experience Scholarship for an abroad period 
  

Dates From March 2012 to September 2012 

Occupation or position held Visiting PhD student/ fellow 

Main activities and responsibilities Psychophysical tests for evaluation of new hybrid vibro- and electro-tactile feedback device 

Name and address of employer Prof. Dario Farina, Department of Neurorehabilitation Engineering, Georg-August University, Von-
Siebold-Str. 6, Goettingen, Germany 

Type of business or sector Research 
  

Work experience Research grant within NANOBIOTACT and NANOBIOTOUCH project (Law 449/1997 art.51 par.6) 
  

Dates From January 2009 to December 2011 

Occupation or position held PhD student/ fellow 
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Date: March 25th 2021 

Main activities and responsibilities Development of psychophysical tests for study the human capability of discrimination different tactile 
stimuli and data elaboration and analysis, development and improvement of a tactile stimulator for 
studying the biomechanics of human fingertip, psychophysical tests for evaluation of new vibrotactile 
device, design and evaluation of new artificial soft fingertips. 

Name and address of employer Prof.ssa Maria Chiara Carrozza. The Biorobotics Institute, Scuola Superiore Sant’Anna, viale Rinaldo 
Piaggio 34, 56025, Pontedera (PI),Italia 

Type of business or sector Research 
  

Work experience Scholarship within ENABLE project  
  

Dates From June 2008 to December 2008 

Occupation or position held PhD student/ fellow 

Main activities and responsibilities Development of psychophysical test for the study of human capability to discriminate different stimuli, 
support to development of copies of a tactile stimulator 

Name and address of employer Prof.ssa Maria Chiara Carrozza. The Biorobotics Institute, Scuola Superiore Sant’Anna, viale Rinaldo 
Piaggio 34, 56025, Pontedera (PI),Italia 

Type of business or sector Research 
  

Education and training PhD in Biorobotics  (Magna cum laude) 
  

Dates Achieved in November 2012 

Name and type of organisation 
providing education and training 

Scuola Superiore Sant’Anna, Piazza Martiri della Libertà 33 - 56127 Pisa 

  

Education and training Professional qualification 
  

Dates Achieved in September 2008 

Name and type of organisation 
providing education and training 

University of Pisa, Faculty of Engineering, Via Diotisalvi 2 - 56122 Pisa 

  

Education and training Master degree in biomedical engineering (Magna cum laude) 
  

Dates Achieved in April 2008 

Name and type of organisation 
providing education and training 

University of Pisa, Faculty of Engineering, Via Diotisalvi 2 - 56122 Pisa 

  

Education and training Bachelor degree in biomedical engineering (Magna cum laude) 
  

Dates Achieved in December 2005 

Name and type of organisation 
providing education and training 

University of Pisa, Faculty of Engineering, Via Diotisalvi 2 - 56122 Pisa 

  

  

Personal skills and 
competences 

 

  

Mother tongue(s) Italian 
  

Other language(s) English, German 

Self-assessment  Understanding Speaking Writing 

European level (*)  Listening Reading Spoken interaction Spoken production  

English  B2 
Intermediate 

 level 
B2 

Intermediate 
 level 

B2 
Intermediate 

 level 
B2 

Intermediate 
 level 

B2 
Intermediate 

 level 

German  A1 Beginner level A1 Beginner level A1 Beginner level A1 Beginner level A1 Beginner level 
  





Curriculum Vitae - Sara Spadone 

______________________________________________________________________________________ 

INFORMAZIONI PERSONALI 

Nome: SPADONE Sara 

Luogo e Data di nascita: A i (TE)  16/05/198  

Residenza: v   p  , ,  ( ) 

E-mail: s.spadone@unich.it,   

Telefono:   

ORCID: 0000-0002-2304-4984 

  

POSIZIONE ATTUALE 

7/2020 – oggi  Ricercatore a tempo determinato RTD-A del Dipartimento di Neuroscienze, Imaging e Scienze 

Cliniche, Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara – OxiNEMS (Finanziamento: Horizon 2020 

- OXiNEMS) SSD FIS/07 

 

POSIZIONI PRECEDENTI 

6/2019 – 6/2020 borsista post-doc (S.S.D. FIS/07) del Dipartimento di Neuroscienze, Imaging e Scienze Cliniche, 

Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara. Titolo progetto: “Sviluppo di metodi per l’analisi 

della dinamica dell’integrazione a Rest e durante il Task” 

 

6/2018 – 5/2019 borsista post-doc (S.S.D. FIS/07) del Dipartimento di Neuroscienze, Imaging e Scienze Cliniche, 

Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara. Titolo progetto: “Metodi avanzati per studio 

magnetoencefalografico della dinamica oscillatoria durante un compito di presa di decisione in 

memoria” 

6/2017 – 5/2018  assegnista di ricerca (S.S.D. FIS/07) del Dipartimento di Neuroscienze, Imaging e Scienze 

Cliniche, Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara. Titolo progetto: “Sviluppo di metodi per lo 

studio della dinamica dei meccanismi neurali della presa di decisione in memoria con 

magnetoencefalografia” 

12/2016 – 5/2017  assegnista di ricerca (S.S.D. FIS/07) del Dipartimento di Neuroscienze, Imaging e Scienze 

Cliniche, Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara. Titolo progetto: “Sviluppo di metodi per lo 

studio magnetoencefalografico della modulazione della dinamica di interazione cerebrale a rest 

durante un task” 

4/2015 – 11/2016  assegnista di ricerca (S.S.D. BIO/09) del Dipartimento di Fisiologia e Farmacologia “Vittorio 

Erspamer”, Università “La Sapienza” di Roma. Titolo progetto: “Tecniche di segmentazione 

automatica di lesioni patologiche e vascolari cerebrali applicata allo studio degli effetti 

farmacologici nell’HIV mediante correlazione statistica” 

Periodo di congedo: dal 13/10/2015 al 01/06/2016 per maternità 

4/2014 – 3/2015  assegnista di ricerca (S.S.D. FIS/07) del Dipartimento di Neuroscienze, Imaging e Scienze 

Cliniche, Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara. Titolo progetto: “Metodi per lo studio della 

riorganizzazione dinamica delle reti di connettività cerebrale durante un compito” 
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5/2012 – 3/2014  assegnista di ricerca (S.S.D. FIS/07) del Dipartimento di Neuroscienze, Imaging e Scienze 

Cliniche, Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara. Titolo progetto: “Sviluppo di metodi per lo 

studio della connettività funzionale nel cervello” 

1/2009 – 12/2011 dottorando di Ricerca in “Neuroimaging funzionale: dalle cellule ai sistemi” (S.S.D. FIS/07 - 

XXIV ciclo) del Dipartimento di Neuroscienze e Imaging, Università “G. d’Annunzio” di Chieti-

Pescara. Titolo progetto: “Sviluppo di metodi di analisi per la caratterizzazione dell’attività e della 

connettività cerebrale” 

8 – 10/2008  borsista post-laurea dell’Istituto di Tecnologie Avanzate Biomediche (ITAB), Università “G. 

d’Annunzio” di Chieti-Pescara. Argomento di ricerca: “Classificazione multivariata delle 

componenti indipendenti prodotte dalla decomposizione ICA per l’analisi di segnali 

magnetoencefalografici”. 

 

ISTRUZIONE E FORMAZIONE  

2019  iscrizione all’ordine degli Ingegneri della Provincia di Pescara, numero 2132, data 14/2/2019 

24/4/2012 Ph.D. in “Neuroimaging funzionale: dalle cellule ai sistemi” presso l’Università degli Studi “G. 

d’Annunzio” di Chieti-Pescara. Tesi: “Sviluppo di metodi di analisi per la caratterizzazione 

dell’attività e della connettività cerebrale” (S.S.D. FIS/07). Tutor: Prof.ssa Stefania Della Penna 

2009     abilitazione all’esercizio della libera professione di Ingegnere dell’Informazione 

22/7/2008  Laurea Specialistica in Ingegneria Biomedica presso l’Università il “Politecnico” di Milano, voto 

110/110 e lode. Tesi: “Classificazione delle componenti indipendenti per l’analisi di segnali 

magnetoencefalografici”. Relatori: Prof. Sergio Cerutti, Prof. Vittorio Pizzella, Prof. Francesco de 

Pasquale. 

 

PERMANENZA PRESSO UNIVERSITÀ STRANIERE 

Gen-Apr 2020  Visiting researcher: Department of Psychophysiology, Jagiellonian University, Krakow, Poland 

nell’ambito di programmi di mobilità internazionale dell’Ateneo. Ospite nel laboratorio del Prof. 

Wyczesany nell’ambito del progetto “Study of MEG source space directional connectivity through 

Directed Transfer Function”  

 

PARTECIPAZIONE A GRANT INTERNAZIONALI 

2017 – 2018       Research bursary-BIAL Foundation Grant n°: 159-2016 

Ruolo: participante 

Coodinatore: Carlo Sestieri 

Questo progetto ha analizzato i correlati neurali della presa di decisione in memoria con 

magnetoencefalografia. Nell’ambito di questo progetto mi sono occupata dell’acquisizione dei dati 

MEG e dell’analisi delle dinamiche oscillatorie coinvolte nell’accumulo di evidenza per la decisione.  

2020 – oggi OxiNEMS(H2020-FETOPEN-2018-2019-2020-01) N. 828784 01/05/2019 

  Ruolo: partecipante all’unità di ricerca UdA 

  Coordinatore: Luca Pellegrino 



Il fine di questo progetto è sviluppare una nuova tecnologia basata su NEMS fabbricati con ossidi di 

metalli di transizione per realizzare dispositivi di misura del campo magnetico ad alta sensibilità e 

robustezza al campo magnetico applicato, che possano essere usati per la MEG, MEG-MRI e MEG-

TMS. Nell’ambito di questo progetto mi occupo della validazione del dispositivo tramite 

magnetoencefalografia ed imaging di risonanza magnetica 

 
PARTECIPAZIONE A GRUPPI DI RICERCA NAZIONALI ED INTERNAZIONALI 

2011-oggi  Partecipazione alle attività dei gruppi di ricerca del Prof. Maurizio Corbetta (Università di Padova) e 

della Prof.ssa Stefania Della Penna (Università di Chieti-Pescara). La collaborazione ha prodotto le 

seguenti pubblicazioni inquadrate all’interno del Grant EU FP7 200728 (BrainSynch): 

Spadone S., et al., (2015), Dynamic reorganization of human resting-state networks during 

visuospatial attention, PNAS 112 (26),8112-8117. 

Capotosto P., Tosoni A., Spadone S. et al., (2013), Anatomical segregation of visual selection 

mechanisms in human parietal cortex, Journal of Neuroscience 33 (14), 6225-6229. 

Inoltre tale collaborazione con il Prof. Corbetta è proseguita ed ha prodotto una serie di lavori 

scientifici (elenco delle pubblicazioni 3, 4, 7) 

2018-oggi  Partecipazione alle attività del gruppo di ricerca a cui partecipano il Prof. Miroslaw Wyczesany 

(Università di Cracovia) e il Dott. Capotosto (Università di Chieti-Pescara). Le attività svolte 

nell’ambito della collaborazione hanno riguardato l’applicazione del metodo della Directed Transfer 

Function (DTF) per la stima della dinamica della connettività direzionale durante un compito di 

attenzione visuospaziale attraverso magnetoencefalografia. La collaborazione ha prodotto un lavoro 

sottomesso ad una rivista internazionale (under review) ed una presentazione orale all’interno di un 

simposio organizzato dal Prof. Wyczesany al NEURONUS 2020 IBRO Neuroscience Forum.  

2020-oggi  Partecipazione alle attività di ricerca nell’ambito del progetto OxiNEMS (H2020-FETOPEN-2018-

2019-2020-01 N. 828784) caratterizzato da collaborazioni a livello internazionale coordinato 

dall’unità CNR di Genova. Enti coinvolti: Università d’Annunzio, Chalmers University of 

Technology (Svezia), University of Hamburg (Germania), Quantified Air BV (Olanda), META group 

(Italia). 

 

PREMI E RICONOSCIMENTI 

2008 Assegno regionale per l’attività di ricerca ed alta formazione in discipline tecnico scientifiche con 

priorità alla componente femminile (Progetto POR Abruzzo Obiettivo 3)  

Assegnato da: regione Abruzzo 

Il fine di questo progetto era quello di ottimizzare un algoritmo di clustering basato su K-means e 

modificato per introdurre un approccio multivariato e la stima automatica del numero di cluster; e di 

testare i risultati dell’algoritmo individuando un set di parametri adatti a valutare la qualità dei 

raggruppamenti prodotti su dati reali (elenco delle pubblicazioni: 1). Progetto finanziato per una borsa 

di studio trimestrale  

2014 – 2015  Assegno di ricerca per lo sviluppo di nuove competenze in Abruzzo (Progetto regione Abruzzo P.O. 

F.S.E. 2007-2013) 

Assegnato da: regione Abruzzo 



Il fine di questo progetto annuale era quello di analizzare la dinamica spettro-temporale di attivazione 

e la modulazione dinamica della connettività funzionale durante un compito di attenzione (elenco 

delle pubblicazioni: 4). Progetto finanziato per un assegno di ricerca annuale.  

 

ATTIVITÀ DIDATTICA IN CORSI DI LAUREA E LAUREA MAGISTRALE: 

2020-2021 Docente di Elettromagnetismo per il corso di Laurea “Tecniche della prevenzione nell’ambiente e nei 

luoghi di lavoro (abilitante alla professione sanitaria di tecnico della prevenzione nell’ambiente e nei 

luoghi di lavoro” dell’Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara (1 CFU). Settore FIS/07 

2020-2021 Docente del Seminario di Informatica per il corso di Laurea “Tecniche di Radiologia Medica per 

Immagini e Radioterapia (abilitante alla professione sanitaria di tecnico di radiologia medica” 

dell’Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara (1 CFU). 

2020 Docente di Fisica dei corsi di preparazione ai test di ammissione per l’accesso ai corsi di Laurea in 

Medicina e Chirurgia, Odontoiatria e Protesi Dentaria e delle Professioni Sanitarie dell’Università “G. 

d’Annunzio” di Chieti-Pescara (20 ore annue totali per i due corsi). 

2018 – 2019  Docente di Fisica del corso preparatorio ai test di ammissione per l’accesso ai corsi di Laurea in 

Medicina e Chirurgia, Odontoiatria e Protesi Dentaria, Professioni Sanitarie dell’Università “G. 

d’Annunzio” di Chieti-Pescara (12 ore annue). 

2013 – oggi  Cultore della materia in FIS/07 presso l’Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara  

2009 – oggi  Tutor del Tirocinio di Fisica Medica, Corso di Laurea in Medicina e Chirurgia, Università “G. 

d’Annunzio” di Chieti-Pescara 

 

ATTIVITÀ DIDATTICA IN CORSI DI DOTTORATO: 

2019 Docente dell’insegnamento “Analisi spettrale in EEG/MEG” (1CFU, 6 ore annue) SSD FIS/07 nel 

corso di dottorato in Neuroscienze e Imaging dell’Università “G. d’Annunzio” di Chieti-Pescara 

 

RELAZIONI DIDATTICHE SU INVITO  

2020 Docente del seminario teorico-pratico (laboratorio) su EEG/MEG del Master Universitario di II livello 

in “Neuroimaging: dai metodi alle applicazioni nelle neuroscienze” presso l’Università di Chieti-

Pescara (2 CFU, 8 ore) 

2017 Laboratorio di magnetoencefalografia della scuola di “Metodologia delle Neuroscienze e Imaging” 

organizzato dalla Associazione Italiana di Psicologia (AIP) presso l’Università di Chieti-Pescara (5-9 

Giugno 2017) 

 

PUBBLICAZIONI IN RIVISTE INTERNAZIONALI 

[1] Spadone S., de Pasquale F., Mantini D., Della Penna S. (2012), A K-means multivariate approach for clustering 

independent components from magnetoencephalographic data, NeuroImage 62 (3), 1912-1923. IF: 6.252 

[2] Capotosto P., Tosoni A., Spadone S., Sestieri C., Perrucci M.G., Romani G.L., Della Penna S., Corbetta M. (2013), 

Anatomical segregation of visual selection mechanisms in human parietal cortex, Journal of Neuroscience 33 (14), 

6225-6229. IF: 6.747 



[3] Sestieri C., Corbetta M., Spadone S., Romani G.L., Shulman G.L. (2014), Domain-general signals in the cingulo-

opercular network for visuospatial attention and episodic memory, Journal of Cognitive Neuroscience 26 (3), 551-568. 

IF: 4.38 

[4] Capotosto P., Spadone S., Tosoni A., Sestieri C., Romani G.L., Della Penna S., Corbetta M. (2015), Dynamics of 

EEG rhythms support distinct visual selection mechanisms in parietal cortex: a simultaneous TMS-EEG study, Journal 

of Neuroscience 35 (2), 721-730. IF: 5.924 

[5] Spadone S., Della Penna S., Sestieri C., Betti V., Tosoni A., Perrucci M.G., Romani G.L., Corbetta M. (2015), 

Dynamic reorganization of human resting-state networks during visuospatial attention, PNAS 112 (26),8112-8117. IF: 

9.423 

[6] Calluso C., Tosoni A., Pezzullo G., Spadone S., Committeri G. (2015), Interindividual variability in functional 

connectivity as long-term correlate of temporal discounting, PLoS ONE 10(3), e0119710. IF: 3.057 

[7] Capotosto P., Baldassarre A., Sestieri C., Spadone S., Romani G.L., Corbetta M. (2017), Task and Regions Specific 

Top-Down Modulation of Alpha Rhythms in Parietal Cortex, Cerebral Cortex, 27 (10), 4815-4822. IF: 6.308 

[8] Spadone S., Sestieri C., Baldassarre A., Capotosto P. (2017), Temporal dynamics of TMS interference over 

preparatory alpha activity during semantic decisions, Scientific Reports 7(1), 2372. IF: 4.122 

[9] Sinibaldi R., Conti A., Sinjari B., Spadone S., Pecci R., Palombo M., Komlev V.S., Ortore M.G., Tromba G., 

Capuani S., Guidotti R., De Luca F., Caputi S., Traini T., Della Penna S. (2018), Multimodal-3D imaging based on 

μMRI and μCT techniques bridges the gap with histology in visualization of the bone regeneration processes, Journal of 

Tissue Engineering and Regenerative Medicine 12(3): 750-761. IF: 3.319 

[10] Croce P., Zappasodi F., Spadone S., Capotosto P. (2018), Magnetic stimulation selectively affects pre-stimulus 

EEG microstates, Neuroimage 176: 239-245. IF: 5.812 

[11] Spadone S. *, Croce P. *, Zappasodi F., Capotosto P. (2020), Pre-stimulus EEG microstates correlate with 

anticipatory alpha rhythms, Frontiers Human Neuroscience 14: 182. IF: 2.673 

 [12] Croce P., Spadone S., Zappasodi F., Baldassarre A., Capotosto P., (2021) rTMS affect EEG microstates dynamic 

during evoked activity. Cortex (in press)  

[13] Di Cosmo G., Costantini M., Spadone S., Della Penna S., Pizzella V., Marzetti L., Ferri F., (2021) Phase-coupling 

of neural oscillations contributes to Individual Differences in Peripersonal Space. Neuropsychologia (in press) 

[14] de Pasquale F., Spadone S., Betti V., Corbetta M.*, Della Penna S.*, Temporal modes of hub synchronization at 

rest. Neuroimage (in press) 

[15] Favaretto C., Spadone S., Sestieri C., Betti V., Cenedese A., Della Penna S.*, Corbetta M.*, (2021) Multi-band 

MEG signatures of BOLD connectivity reorganization during visuospatial attention, Neuroimage (in press) 

 

ARTICOLI UNDER REVISION 

Baldassarre A., Filardi M.S., Spadone S., Della Penna S., Committeri G., Distinct connectivity profiles predict different 

in-time processes of motor skill learning 

Spadone S., Wyczesany M., Della Penna S., Corbetta M., Capotosto P., Directed flow of beta band communication 

during reorienting of attention within the DAN 

ARTICOLI SUBMITTED 

Spadone S., Della Penna S., Perrucci M.G., Di Cosmo G., Costantini M., Ferri F., Premotor-parietal background 

connectivity and its dynamic changes account for individual differences in peripersonal space 



Spadone S., Betti V., Sestieri C., Pizzella V., Corbetta M., Della Penna S., Spectral signature  of attentional reorienting 

in the dorsal attention network 

 

PRESENTAZIONI POSTER A CONFERENZE  

Spadone S., De Pasquale F., Della Penna S., Mantini D., Pizzella V. and Romani G.L. (2010). A novel K-means based 

multivariate clustering of IC-fingerprints. Conference abstract of 17th International Conference on Biomagnetism - 

Biomag 2010. Dubrovnik, Croatia. Front. Neurosci. doi: 10.3389/conf.fnins.2010.06.00110. 

Spadone S., Della Penna S., Sestieri C., Betti V., Tosoni A., Romani G.L. and Corbetta M. (2013). Task-related, 

behaviorally relevant changes of intra/inter-RSN functional and effective connectivity. 19th Annual Meeting of the 

Organization for Human Brain Mapping - OHBM 2013, Seattle, Washington.  

Favaretto C., Spadone S., Della Penna S., Cenedese A., Corbetta M. (2018). Spatio-temporal relationships between 

BOLD and MEG signals at rest or during visuospatial attention. 24th Annual Meeting of the Organization for Human 

Brain Mapping - OHBM 2018, Singapore. 

Spadone S., Betti V., Sestieri C., Romani G.L., Pizzella V., Corbetta M., Della Penna S. (2018). Different rhythm 
modulations serve different mechanisms during reorienting of visuospatial attention. International Conference on 
Biomagnetism - Biomag 2018, Philadelphia, Pennsylvania. 
Spadone S., Della Penna S., Perrucci G., Romani G.L., Costantini M., Ferri F. (2019). Temporal variability of 
premotor-parietal connectivity accounts for individual differences in peripersonal space. European Workshop on 
Cognitive Neuropsychology - EWCN, Bressanone, Italy. 
Spadone S., Betti V., Sestieri C., Romani G.L., Pizzella V., Corbetta M., Della Penna S. (2019). Different rhythm 
modulations serve different mechanisms during reorienting of visuospatial attention. 25th Annual Meeting of the 
Organization for Human Brain Mapping - OHBM 2019, Rome, Italy. 
Spadone S., Wyczesany M., Della Penna S., Corbetta M., Capotosto P. (2019). Beta band communication flow within 
DAN controls attentional processes. 25th Annual Meeting of the Organization for Human Brain Mapping - OHBM 
2019, Rome, Italy. 
Spadone S., Croce P., Zappasodi F., Capotosto P. (2019). Pre-stimulus EEG microstates correlate with anticipatory 
alpha rhythms. 25th Annual Meeting of the Organization for Human Brain Mapping - OHBM 2019, Rome, Italy. 
 
PRESENTAZIONI ORALI A CONVEGNI SCIENTIFICI 

Relatore al XXVI congresso nazionale della società italiana di psicofisiologia e neuroscienze cognitive (SIPF), Torino 

15-17 Novembre 2018. Titolo della presentazione: “Different rhythm modulations serve different mechanisms during 

reorienting of visuospatial attention”.  

Relatore invitato al Workshop: Integration of NMR and MRI with other techniques in Brain Imaging organizzato dal 

Gruppo Italiano Discussione Risonanze Magnetiche (GIDRM), Chieti 30-31 Maggio 2019. Titolo della presentazione: 

“Multimodal imaging of brain activity and connectivity reorganization following different attention operations. 

Relatore invitato al congresso internazionale NEURONUS 2020 IBRO Neuroscience Forum, Krakow 9-11 Dicembre 

2020. Titolo della presentazione: “Beta band communication flow within DAN controls attentional processes”. 

 

ATTIVITÀ DI REFERAGGIO  

Riviste scientifiche internazionali (peer reviewer): 

2017 – oggi  Revisore per Neuroimage, Nature Scientific Reports, Frontiers 

Progetti internazionali: 





Research Interests 
Physical Human-Robot Interaction, Motion Planning & Control of 

Mechanical Systems, Human Sensorimotor Control, Stochastic 

Optimization, Motor Learning & Motor Adaptation in Humans & 

Robots, Analysis and Modeling of Human Motion Data, Developmental Robotics, Reinforcement Learning & 

Artificial Neural Networks, Industrial Manufacturing 

Education 
2012 - 2017 Ph.D. Mechanical & Aerospace Engineering  

Nanyang Technological University, Singapore 

Thesis -           

   s 
Award – Springer Thesis – Recognizing Outstanding Ph.D. Research 

2008 - 2011 M.Eng. Biomedical Engineering (cum laude) 

Università Campus Bio-medico di Roma, Rome, Italy 

2005 - 2008 B.Eng. Biomedical Engineering (cum laude) 

Università Campus Bio-medico di Roma, Rome, Italy 

Professional Experience 

                     

 

 

Feb 2019 
- 

present 

Industrial Researcher 
R&D – Adige S.p.A. 

Project Manager: CAD/CAM Software Development for Industrial Robotic Applications 

 

Sep 2017 
- 

Jan 2019 

Postdoctoral Research Associate 

Laboratory of Neuromotor Physiology, Fondazione Santa Lucia, Rome, Italy 

Founding - CogiMon – Cognitive Interaction in Motion, EU-project H2020   

Advisor - Prof. Andrea D’Avella  

 

May 2017 
- 

Aug 2017 

Postdoctoral Research Associate 

Synergy Lab, Robotics Research Centre, Nanyang Technological University, Singapore 

Founding - H-Man, a novel, low-cost, portable robot for neuro-rehabilitation of the upper limb, 

Ministry of Health, Singapore 

Advisor – Prof. Domenico Campolo 

 

Aug 2016 
- 

May 2017 

Research Associate 

Synergy Lab, Nanyang Technological University, Singapore 

Founding - H-Man, a novel, low-cost, portable robot for neuro-rehabilitation of the upper limb, 

Ministry of Health, Singapore 

Advisor – Prof. Domenico Campolo 

 

Mar. 2015 
- 

Aug 2015 

Visiting Researcher  

Robotics Laboratory, Seoul National University, Seoul, South Korea                                     

Host - Prof. Frank Chongwoo Park 

 



Honors & Awards  
2017 Springer Thesis, Recognizing Outstanding PhD Research 

Springer Nature Singapore Pte Ltd 

2016 2nd Best Student Paper Award 

IEEE International Conference on Biomedical Robotics & Biomechatronics (BioRob 2016) 

2014 15.000S$ Multidisciplinary Research Grant 

Internet of Things - TECH.Social HACKATHON – Hacking for Social Good, organized by 

NTUitive Pte Ltd in parntnership with Intel, Singapore 

2012-2016 PhD Scholarship – Singapore International Graduate Award  (SINGA) 

 Nanyang Technological University, Singapore 

2011 Research Fellowship 

Laboratory of Computational Embodied Neuroscience, Institute of Cognitive Science & 

Technologies, Consiglio Nazionale delle Ricerche (CNR), Rome 

Additional Experience 
Teaching Assistant 

Introduction to Robotics, Seoul National University, Seoul (Spring 2015) 

Mechanical Measurements, Nanyang Technological University, Singapore (2014)    

Scholarly Peer-review 

IEEE Transactions on Human-Machine Systems 

IEEE Robotics and Automation Letters

Tehnical Skills  
(A=Advanced, I=Intermediate, B=Basics) 

Jun 2011 
- 

Jul 2012 

Research Fellow 

Laboratory of Computational Embodied Neuroscience, Institute of Cognitive Science & 

Technologies, Consiglio Nazionale delle Ricerche (CNR), Rome 

Founding – IMCLEVER – Intrinsically Motivated Cumulative Learning Versatile Robots – EU 

project 

Advisor – Gianluca Baldassarre, Ph.D. 

 

OS Windows (A), Unix (B) 

Programming 
C++(A), C#(A), Matlab & Simulink (A), LabView (B), Python (B), 
QtNokia (I), RAPID (A); 

Graphics Blender 3d (I), Unity 3D (I), Illustrator (i) 

VR HTC VIVE & Steam VR (I) 

Embedded 

Systems 
QUANSER Real-time Control (A), dSPACE & Control Desk (A), 
Arduino (B), Intel Galileo (B) 

Sensors/Devices 
Xsens Mtx (A), ATI & Futek Force Sensors (A), Liberty Polhemus 
(B), Delsys EMG systems (B), H-Man robot (A) ,ABB Robots (A) 

Electronics Printed Circuit Boards: design, analysis and testing (I) 



  

Languages Certifications & Licenses 
• Italian – Native speaker

  

• English – Fluent 

• University Teaching for Teaching Assistant, Nanyang 

Technological University, Singapore                                                                             

• Italian Industrial Engineering License                                   

• European Driving License 

 

Peer-Reviewed Publications 
BOOKS 

1.    Task-space Separation Principle: From Human Postural Synergies to Bio-inspired 

Motion Planning for Redundant Manipulators. Springer Thesis, Springer.[link] 

JOURNALS 

1.           A Hessian-based decomposition 

characterizes how performance in complex motor skills depends on individual strategy and variability. 

[submitted] [link] 

2.          (2020) Design and characterization of an 

instrumented hand-held power tool to capture dynamic interaction with the workpiece during manual 

operations. The International Journal of Advanced Manufacturing Technology 111 (1), 199-

212.[IF=2.601] [link] 

3.             (2020) A Complementary 

Filter Design on SE (3) to Identify Micro-Motions during 3D Motion Tracking. Sensors 20 (20), 

5864.[IF=3.265][link] 

4.            (2020) Estimating human wrist stiffness 

during a tooling task. 20 (11), 3260 [IF=3.265][link] 
5.               (2018). Geometry of 

contact during tooling tasks via dynamic estimation. The International Journal of Advanced 

Manufacturing Technology, 94(5-8), 2895-2904. [IF=2.601] [link] 
6.       An Extended Passive Motion Paradigm for Human-Like Posture 

and Movement Planning in Redundant Manipulators. Frontiers in neurorobotics, 11, 65. [IF=2.606] 

[link] 
7.     (2017). Task-space Separation Principle: a force-field approach to motion 

planning for redundant manipulators. Bioinspiration & Biomimetics, 12(2): 026003 [IF=2.891][link] 
8.           A Reinforcement Learning 

Architecture that Transfers Knowledge between Skills when Solving Multiple Tasks. IEEE Transactions 

on Cognitive and Developmental Systems. [IF=2.667] [link] 

9.        Upper extremity proprioception in 

healthy aging and stroke populations, and the effects of therapist-and robot-based rehabilitation 

therapies on proprioceptive function. Frontiers in Human Neuroscience 9, 120. [IF=3.634] [link] 

10.           (2014).  H-Man: a 

planar, H-shape cabled differential robotic manipulandum for experiments on human motor control. 

Journal of Neuroscience Methods 235 (2014): 285-297. [IF=2.256] [link] 



11.          Modular and hierarchical brain 

organization to understand assimilation, accommodation and their relation to autism in reaching tasks: a 

developmental robotics hypothesis. Journal of Adaptive Behavior 22, 5:304-329. [IF=1.151][link] 

12.          Motor adaptation with passive 

machines: a first study on the effect of real and virtual stiffness. Computer Methods and Programs in 

Biomedicine, 116,2 ,145 -155 . [IF=1.862][link] 

 

PROCEEDINGS (articles) 

1.         A geometric framework for the estimation of joint 

stiffness of the human wrist. (2019) IEEE 16th International Conference on Rehabilitation Robotics 

(ICORR).[link] 

2.              (2018). Catching 

Virtual Throws: An Immersive Virtual Reality Setup to Evaluate Human Predictive Skills. In 

International Conference on Augmented Reality, Virtual Reality and Computer Graphics (pp. 235-242). 

Springer, Cham. [link] 

3.          (2017). Identification of shoulder muscle 

synergies in healthy subjects during an isometric task. International Conference on Rehabilitation 

Robotics (ICORR). IEEE. [link] 

4.   (2016).  Human-like pointing strategies via non-linear inverse optimization. 

International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob), IEEE. (2nd Best 

Student Paper Award). [link] 

5.        (2016).  Instrumentation of a handheld 

power tool for capturing dynamic interaction during finishing tasks. International Conference on 

Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob), IEEE. [link] 

6.              (2015). “Feel the 

Painting": a clinician-friendly approach to programming planar force fields for haptic devices. IEEE 

International Conference on Rehabilitation Robotics (ICORR), IEEE. [link] 

7.                (2015). 

Preliminary feasibility study of the H-Man planar robot for quantitative motor assessment. IEEE/RSJ 

International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS). IEEE. [link] 

8.                  

Technology intervention in neurorehabilitation: a practical approach to teaching. 6th International 

Conference on Robotics in Education, RiE 2015. [link] 

9.           (2014).  A Novel Robot for Arm 

Motor Therapy with Homogeneous Mechanical Properties. International Conference on Control, 

Automation, Robotics & Vision, ICARCV 2014. IEEE. [link] 

10.            (2014). Characterization 

of impedance rendering with a cable-driven agonist-antagonist haptic device. International Conference 

on Control Automation Robotics & Vision (ICARCV), IEEE. [link] 

11.          (2014) H-

Man: Characterization of a Novel, Portable, Inexpensive Planar Robot for Arm Rehabilitation. 

International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics, BioRob. IEEE. [link] 

12.            Learning 

Coriolis-type force fields without robots. 3rd IFToMM International Symposium on Robotics and 

Mechatronics, ISRM 2013. [link] 



13.       (2012). Reinforcement learning algorithms that 

assimilate and accommodate skills with multiple tasks." International Conference on Development and 

Learning and Epigenetic Robotics (ICDL). IEEE. [link] 

14.      (2012). A McKibben muscle arm learning 

equilibrium postures. International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob), 

IEEE. [link] 
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               

   

       
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PROCEDURA PER IL RECLUTAMENTO DI UN RICERCATORE CON RAPPORTO DI LAVORO A TEMPO DETERMINATO - TIPOLOGIA B
ING-IND/34 - dipartimento di INGEGNERIA E GEOLOGIA - D.R. rep. n.172/2021, prot. n.9088 del 08/02/2021

Candidato: Paolo Tommasino

ELENCO DELLE PUBBLICAZIONI INDICATE DAL CANDIDATO

Tommasino Paolo

Cod. Progr.: 1

Tipologia: Articolo su rivista scientifica

Titolo dell'articolo: Upper Extremity Proprioception in Healthy Aging and Stroke Populations,
and the Effects of Therapist- and Robot-Based Rehabilitation Therapies on
Proprioceptive Function

Titolo della rivista: Frontiers in Human Neuroscience

Volume: 9

Autori: Charmayne Mary Lee Hughes, Paolo Tommasino, Aamani Budhota,
Domenico Campolo

Anno: 2015

ISSN: 1662-5161

Pagina iniziale: 120

Pagina finale: 126

Contributo del candidato: Ideazione, Scrittura e Ricerca Bibliografica

Altre informazioni: Articolo di tipo "Review" -IF relativo all'anno corrente

Impact Factor (IF): 3.209 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 32

Anni decorsi: 6

Media citazioni/anno: 5.3

Banca dati: WOS

Nome del file caricato: fnhum-09-00120.pdf (493 Kb)

Cod. Progr.: 2

Tipologia: Articolo su rivista scientifica

Titolo dell'articolo: H-Man: A planar, H-shape cabled differential robotic manipulandum for
experiments on human motor control

Titolo della rivista:  Journal of Neuroscience Methods

Volume: 235

Autori: Domenico Campolo, Paolo, Tommasino, Kumudu Gamage, JuliusKlein,

  Questo documento è stato stampato da Paolo Tommasino - 
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Candidato: Paolo Tommasino

Charmayne M.L.Hughes, LorenzoMasia

Anno: 2014

ISSN: 0165-0270

DOI:  10.1016/j.jneumeth.2014.07.003

Pagina iniziale: 285

Pagina finale: 297

Contributo del candidato: Ideazione, Concettualizzazione, Metodologia, Realizzazione Esperimenti,
Analisi Dati, Sviluppo Software, Scrittura e Revisione Articolo

Altre informazioni: IF al 2018

Impact Factor (IF): 2.78 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 19

Anni decorsi: 7

Media citazioni/anno: 2.71

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: Campolo et al 2014 HMan JNM.pdf (2.2 Mb)

Cod. Progr.: 3

Tipologia: Articolo su rivista scientifica

Titolo dell'articolo: Motor adaptation with passive machines: A first study on the effect of real
and virtual stiffness

Titolo della rivista:  Computer Methods and Programs in Biomedicine

Volume: 116

Autori:  Tommasino P, Melendez-Calderon A., Burdet, E.cEmail Author, Campolo,
D.aEmail Author

Anno: 2014

ISSN: 0169-2607

DOI: 10.1016/j.cmpb.2013.12.019

Pagina iniziale: 145

Pagina finale: 155

Contributo del candidato: Ideazione, Concettualizzazione, Metodologia, Realizzazione Esperimenti,
Analisi Dati, Sviluppo Software, Scrittura e Revisione Articolo

Altre informazioni: IF al 2019
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Candidato: Paolo Tommasino

Impact Factor (IF): 3.632 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 9

Anni decorsi: 7

Media citazioni/anno: 1.3

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: Tommasino 2014 Mot Adapt CMPB.pdf (1.7 Mb)

Cod. Progr.: 4

Tipologia: Articolo su rivista scientifica

Titolo dell'articolo: Modular and hierarchical brain organization to understand assimilation,
accommodation and their relation to autism in reaching tasks: a
developmental robotics hypothesis

Titolo della rivista:  Adaptive Behavior

Volume: 22

Autori: Daniele Caligiore, Paolo Tommasino, Valerio Sperati, Gianluca Baldassarre

Anno: 2014

ISSN: 1059-7123

DOI: 10.1177/1059712314539710

Pagina iniziale: 304

Pagina finale: 329

Contributo del candidato: Ideazione, Concettualizzazione, Realizzazione Esperimenti, Analisi Dati,
Sviluppo Software, Scrittura e Revisione Articolo

Altre informazioni: IF al 2019

Impact Factor (IF): 0.929 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 6

Anni decorsi: 7

Media citazioni/anno: 0.85

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: Caligiore et al 2014.pdf (2.5 Mb)

Cod. Progr.: 5

Tipologia: Articolo su rivista scientifica
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Titolo dell'articolo: Estimating Human Wrist Stiffness during a Tooling Task

Titolo della rivista: Sensors

Volume: 20

Autori: Gia-Hoang Phan; Hansen, Clint; Tommasino, Paolo; Budhota, Aamani;
Mohan, Dhanya Menoth; Hussain, Asif; Burdet, Etienne; Campolo,
Domenico

Anno: 2020

ISSN: 1424-8220

Pagina iniziale: 304

Pagina finale: 329

Contributo del candidato: Concettualizzazione, Metodologia, Sviluppo Software, Scrittura e Revisione
Articolo

Altre informazioni: IF al 2019

Impact Factor (IF): 3.275 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 4

Anni decorsi: 1

Media citazioni/anno: 4

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: sensors-20-03260-v2.pdf (2.6 Mb)

Cod. Progr.: 6

Tipologia: Articolo su rivista scientifica

Titolo dell'articolo: Task-space separation principle: a force-field approach to motion planning
for redundant manipulators

Titolo della rivista: Bioinspiration & Biomimetics

Volume: 12

Autori: Tommasino Paolo; Campolo, Domenico

Anno: 2017

ISSN: 111

Pagina iniziale: 1

Pagina finale: 6

Contributo del candidato: Ideazione, Concettualizzazione, Metodologia, Realizzazione Esperimenti,
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Candidato: Paolo Tommasino

Analisi Dati, Sviluppo Software, Scrittura e Revisione Articolo

Altre informazioni: IF al 2018

Impact Factor (IF): 3.13 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 4

Anni decorsi: 4

Media citazioni/anno: 1

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: Tommasino 2017 TSSP Bioinspir Biomim.pdf (3.5 Mb)

Cod. Progr.: 7

Tipologia: Articolo su rivista scientifica

Titolo dell'articolo: Geometry of contact during tooling tasks via dynamic estimation

Titolo della rivista: The International Journal of Advanced Manufacturing Technology

Volume: 94

Autori: Phan, G.-H., Tommasino, P., Hussain, A., Hansen, C., Castagne, S.,
Campolo, D.

Anno: 2018

ISSN: 1433-3015

Pagina iniziale: 2895

Pagina finale: 2904

Contributo del candidato: Concettualizzazione, Metodologia, Sviluppo Software, Scrittura e Revisione
Articolo

Altre informazioni: IF al 2017

Impact Factor (IF): 2.601 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 2

Anni decorsi: 3

Media citazioni/anno: 0.7

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: JAMT-D-17-00261 R1.pdf (2.7 Mb)

Cod. Progr.: 8

Tipologia: Articolo su rivista scientifica

  Questo documento è stato stampato da Paolo Tommasino - 
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Candidato: Paolo Tommasino

Titolo dell'articolo: An extended passive motion paradigm for human-like posture and
movement planning in redundant manipulators

Titolo della rivista: Frontiers in Neurorobotics

Volume: 11

Autori: Tommasino Paolo, Campolo Domenico

Anno: 2017

ISSN: 1662-5218

Pagina iniziale: 65

Pagina finale: 75

Contributo del candidato: Ideazione, Concettualizzazione, Metodologia, Realizzazione Esperimenti,
Analisi Dati, Sviluppo Software, Scrittura e Revisione Articolo

Altre informazioni: IF al 2019

Impact Factor (IF): 2.574 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 1

Anni decorsi: 4

Media citazioni/anno: 0.25

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: fnbot-11-00065.pdf (4.2 Mb)

Cod. Progr.: 9

Tipologia: Articolo su rivista scientifica

Titolo dell'articolo: A complementary filter design on se(3) to identify micro-motions during 3d
motion tracking

Titolo della rivista: Sensors

Volume: 20

Autori: Phan, Gia-Hoang; Hansen, Clint; Tommasino, Paolo; Hussain, Asif;
Formica, Domenico; Campolo, Domenico

Anno: 2020

ISSN: 1424-8220

Pagina iniziale: 1

Pagina finale: 15

Contributo del candidato: Concettualizzazione, Metodologia, Sviluppo Software, Scrittura e Revisione

  Questo documento è stato stampato da Paolo Tommasino - 
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Candidato: Paolo Tommasino

Articolo

Altre informazioni: IF al 2019

Impact Factor (IF): 3.275 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 0

Anni decorsi: 0

Media citazioni/anno: 0

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: sensors-20-05864-v2.pdf (4.5 Mb)

Cod. Progr.: 10

Tipologia: Articolo su rivista scientifica

Titolo dell'articolo: A Reinforcement Learning Architecture That Transfers Knowledge between
Skills When Solving Multiple Tasks

Titolo della rivista: IEEE Transactions on Cognitive and Developmental Systems

Volume: 11

Autori:  Tommasino Paolo, Caligiore Daniele, Mirolli Marco,Baldassarre Gianluca

Anno: 2019

ISSN: 23798920

Pagina iniziale: 292

Pagina finale: 317

Contributo del candidato: Ideazione, Concettualizzazione, Metodologia, Realizzazione Esperimenti,
Analisi Dati, Sviluppo Software, Scrittura e Revisione Articolo

Altre informazioni: IF al 2019

Impact Factor (IF): 2.667 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 2

Anni decorsi: 2

Media citazioni/anno: 1

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: Tommasino et al. 2019 TAMD.pdf (2.3 Mb)

Cod. Progr.: 11

Tipologia: Libro

  Questo documento è stato stampato da Paolo Tommasino - 
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Candidato: Paolo Tommasino

Titolo del libro: Task-space Separation Principle:From Human Postural Synergies to Bio-
inspired Motion Planning for Redundant Manipulators

Autori: Paolo Tommasino

Anno: 2019

Editore: Springer Singapore

ISBN: 978-981-13-0352-4

DOI: 10.1007/978-981-13-0353-1

Luogo della pubblicazione: Singapore

Numero di pagine: 105

Contributo del candidato: Scrittura e Revisione

Impact Factor (IF): 0 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 0

Anni decorsi: 2

Media citazioni/anno: 0

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: Task-space+Separation+Principle pub version.pdf (5.8 Mb)

Cod. Progr.: 12

Tipologia: Altro

Tipo di altra pubblicazione: Contributo in Atti di Convegno

Titolo: 'Feel the Painting': A clinician-friendly approach to programming planar force
fields for haptic devices

Autori:  Tommasino, P; Hussain A.; Budhota A., Hughes C.M.; Dailey W.; Campolo
D.;

Anno: 2015

Luogo della pubblicazione: Singapore

Numero di pagine: 6

Contributo del candidato: Ideazione, Concettualizzazione, Metodologia, Realizzazione Esperimenti,
Analisi Dati, Sviluppo Software, Scrittura e Revisione Articolo

Impact Factor (IF): 0 - vedi il campo 'altre informazioni'

Citazioni: 2

Anni decorsi: 6

  Questo documento è stato stampato da Paolo Tommasino - 

Pagina 8 di 9 - Stampa emessa dal Sistema per la Gestione delle Candidature in data 21/03/2021 alle ore 19:33 -



Università degli Studi Gabriele d'Annunzio - Chieti Pescara
Procedure Pubbliche di Selezione - Sistema per la gestione delle candidature

PROCEDURA PER IL RECLUTAMENTO DI UN RICERCATORE CON RAPPORTO DI LAVORO A TEMPO DETERMINATO - TIPOLOGIA B
ING-IND/34 - dipartimento di INGEGNERIA E GEOLOGIA - D.R. rep. n.172/2021, prot. n.9088 del 08/02/2021

Candidato: Paolo Tommasino

Media citazioni/anno: 0.3

Banca dati: Scopus

Nome del file caricato: Tommasino 2015 Feel the Painting ICORR.pdf (817 Kb)

Luogo e data  Il Candidato (firma leggibile)

   

  Questo documento è stato stampato da Paolo Tommasino - 
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Domanda: 1466 - Candidato: Paolo Tommasino

ELENCO PRODUZIONE SCIENTIFICA COMPLESSIVA

Domanda n. 1466 - Paolo Tommasino

Il sottoscritto Tommasino Paolo precisa che il settore concorsuale 09/G2 rientra nell'elenco dei settori bibliometrici

ed, inoltre, dichiara con riferimento alla propria produzione scientifica complessiva quanto segue:

1. Periodo di riferimento (periodo in cui la produzione è stata posta in essere): dal 2012 al 2020

2. Consistenza della produzione scientifica complessiva (numero totale delle pubblicazioni, con riferimento al
periodo indicato): 27

3. Intensità della produzione scientifica complessiva (media delle pubblicazioni per anno, con riferimento al
periodo indicato): 3.38

4. Continuità della produzione scientifica complessiva (numero di anni continuativi della produzione scientifica,
con riferimento al periodo indicato): 8

File allegato: Publication_List.pdf

Luogo e data  Il Candidato (firma leggibile)
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